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فالروبوتات قادرة أي ًضا عل التحرك عل طول مسارات أكثر تعق ًدا من معظم آالت CNC. وهذا كا ف للعديد من مهام
التصنيع، جميع الروبوتات الصناعية تقريبا علDoF 6  مما يعن أنه يمن إل حد كبير تنفيذ أي تصميم نريده، روبوت القطع

يتفوق عل ماكيناتCNC ف سهولة التحرك. تؤثر صالبة األداة اآللية عل دقتها بشدة، فتتحرك األداة ذات الصالبة المنخفضة
عندما تواجه مادة صلبة، وعادة ما يون للروبوتات صالبة أقل بثير من األدوات اآللية التقليدية. بينما غالبا ما تحتوي آالت
CNC عل أكثر من 50 نيوتن لل الروبوت ا يمن آلالت الروبوت أن تتعامل بسهولة مع المواد اللينة مثل الرغوة والخشب

والبالستيك وما إل ذلك. قد تتسبب المواد األثر صالبة مثل الفوالذ أو التيتانيوم ف حدوث رد فعل عنيف ف محركات الروبوت،
ومن ثم فان ماكينات ال CNC تتفوق عل الروبوت من حيث الصالبة. يمن أن تون كل من األدوات اآللية والروبوتات باهظة
الثمن، تتمتع الروبوتات بميزتين متميزتين عن آالت CNC التقليدية هما مساحة العمل البيرة وتعدد االستخدامات، حجم وشل
وتعقيد يعن أن الروبوتات يمن أن تقدم قيمة أكبر لصناعة االثاث بتلفة أقل. مؤنس ف بلجيا أن الروبوت أرخص بنسبة 30٪
.https://robodk (/ ماكينات علCNC لفة فمن آلة تعمل بنفس مساحة العمل. ومن ثم فان روبوت القطع يتفوق التجارية الت
تعتبر الصنفرة وغيرها من أشال تحضير السطح من المهام الشاقة خالل نوبات العمل الطويلة، وتتمثل الفائدة البيرة الستخدام

الروبوتات ف الصنفرة ف نعومة وتناسق تشطيب السطح الذي توفره. العامل من برمجة مسار الروبوت بشل صحيح، فإنه
سيحرك الوسائط الاشطة فوق سطح المادة، يعتبر الروبوت RoboSand الموضح بصورة )3( أحد أنواع الروبوتات المثالية

RoboSand للصنفرة المسطحة وكذلك حيث يوجد عدد من مسارات الصنفرة المحددة مسبق كما ً المنتجات الحجمية، ويقوم
RoboSand ،تمل المهمةت كل مرة وال تتوقف حت كما انها تقوم بنفس عدد الدورات بالضبط ف بتنفيذ المهام مع الحفاظ عل

بشل كبير من الوقت المطلوب لصنفرة أي منتج. لدى RoboSand خيار لتغيير األدوات واالنتقال من روبوت صنفرة إل آلة
ن إضافة وظائف اختيارية وبرمجتها بنا ًء علللتوجيه والحفر والطحن، ويم


