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معلومات عنا أفضل عشرِ شركاتٍ عالمية مبترة ف مجالِ الروبوتاتمقالاتأفضل عشرِ شركاتٍ عالمية مبترة ف مجالِ الروبوتات
Google/Boston Dynamics المصنع من قبل Atlas الشل (1): الرجل الآل الشل (1): الرجل الآلAtlas  المصنع من قبل

Google/Boston Dynamics 1 – I Robot ه شركةٌ تُعنَ بتصنيع الروبوتاتِ الّت ستعيش بيننا. ربما كانَ من الممن أن
بقيمة ةيالأمري الدّفاع وزارة قْدٌ معبما فيها ع ةي تتربع شركةُ iRobot عل عرشِ أمجادِها، وتتابع تحصيل أموالِ العقودِ العسر

Roomba و PackBot َمن شركت بنَتْها كل ةَ الّتعوضاً عن ذلك فإنّ الامبراطوري نول ،العام الماض مليون دولارٍ ف ثلاثين
تندفع قدُماً نحو الأمام ، انطلاقاً من التّعاونِ مع الباحثين ف جامعة (Yale) عل تصنيع ذراع آلية عالية الدّقة (حيث تستطيع أن
تمسكَ بقلم) بتلفة تشل جزءاً بسيطاً من كلفة مثيلاتها المتواجدة حالياً ، تقوم من خلاله بالجمع بين تقنية المؤتمراتِ الفديوية

ولاية ماستشوسس لا تقوم إنّ الشركةَ الواقعةَ ف . iRobot لشركة ةالذاتي الملاحة مع أنظمة Cisco Systems المقدَّمة من شركة
الخمسين مليون دولار ف من حوال تارتفع إن ّعائداتِ الشركة ها، حيثالطلبِ لمنتجات بخلق وقِ بل تقومطلبِ الس فقط بتلبية
ر دون سائقتسي ةُ القيادة والّتالذاتي Google سيارات تقام GOOGLE – 2 .الخمسمائة مليون دولار حوال عام 2013 إل

، Boston Dynamics َشركة العام الماض الشّركةُ ف تة حوادث. كما اشترأي 800 ألف كيلومترٍ دون تسجيل ما يقارب بقطع
واشترت شركةَ Schaft أيضاً (وه شركةٌ نشات ف طوكيو تَستخدِم المحركاتِ الالترونية المبردة بالسوائل لتشغيل روبوتاتٍ

بطول 150 سنتيمتر)، ونضيف عل ذلك شراءها لشركة الأدواتِ الذكية Nest، وبذلك تونُ الشركةُ قد برهنَت أنّها أكثر الشّركاتِ
حظوةً لتطويرِ فن صناعة الآلاتِ الذكيةTOUCH BIONICS – 3 . شعار هذه الشّركة ” إدخال الأطرافِ الصناعية إل عصرِ
(ةوالحيوي ةترونيالجمع بين التقنياتِ الال يعتمدُ عل) ًاختراعاً معقَّداً هجينا i-limp ةن اليدُ الصناعيلم ت .“ المحمولة ةالتقني

،ةيارات ِالرياضيها بالسبمقارنت تسمح ِرةُ مرتفعةَ الأسعارِ بطريقةةُ المتطوالصناعي الأطراف ما زالَت فقط، بالطبع الأنفاس يحبس
لالأو أنظمةُ النموذج حاملاتِ الطائرات. فقد اكتشفَت عل ، الهبوط الهبوطَ ، وتجنُّب تستطيع رةشركةٌ لتطويرِ طائراتِ مسي

آمال قَتّلونُ أكثَر أماناً، ع(غير مدرج حاملة الطائرات) سي انٍ آخرم أنّ الهبوطَ ف ترةً، وقرتقني ِالحركة ِللطائرة ِمشاكل ذات
الحركة ذات وهو أل ،Baxter ل الغريبِ المسمّذي الش ها الآللجعن ر تارالس تعام 2012 عندما رفع الشّركة ف كبيرة ٌعل
تعام 2013 أعاد أتمتة ِمجال ٍعريض ٍمن المهام. وف ف لفةعدُّ طريقةً منخفضةَ العبارة عن شاشة لمسٍ، وهو ما ي بيدين ووجه

الشّركة ُطرح منتجِها بعد القيام بعملياتِ تطويرٍ ملحوظة عل برمجيات الآلBaxter  بشل يسمح للزبائن الأكاديميين
بإنشاء ِتطبيقاتهم الخاصة، فَتَحت أنظمةُ Cyber knife النّار عل الأورام أول مرة عام 2001، وبعدها استفاد أكثر من مئة ِألفِ

الماً لها أشحز أنّها تَستخدِم حيث ،الماض العام قَتطلا والت CyberKnife M6 لسةخ الأحدثِ من السصابٍ من النُسم
تطابق شل الورم، وهذا ما يعن تجنُّب الإشعاعاتِ الجانبية للأنسجة المحيطة، ومعالجةَ الأورام الّت لم ين بالإمان معالجتُها

الأجهزةُ الّت المحيطاتِ بالطاقة. تنقل المياه لتزويدِ أسطول ٍمن أجهزة مراقبة وطاقة ةالطاقة ِالشّمسي باستخدام َسابقاً. شركة تُعن
تصنَعها الشركةُ من الطّراز The Wave Glider SV3 الحساساتِ ذاتيةَ التوجيه إل مستوى جديدٍ، وتَستخدِم كّ من الخلايا
فإنّه سوق BOUCH – 8 ،َةي الشّمسية وطاقة الأمواج ف دفْع نفسها بوساطة محرِكٍ كهربائ يمن أن يصارعَ التياراتِ البحر
ِبجز يقوم المنتجاتِ تطوراً، ثم أكثر من الشّركة المقدَّم Indego دُّ نموذجعأوروبا، وي يساوي 170 مليون دولار (ويتزايدُ) ف

إل هفيه عندما توج انِ الّذي توقَّفمن نفسِ الم ِالجز ةعملي إكمال بتحديدِها مسبقاً، ويعاود يقوم متوازية خطوط العشبِ وفق
نقطة الشّحن. وقامت الشّركةُ الألمانيةُ بإدخالِ سياراتها ذاتية القيادة إل الطُّرقِ السريعة ف محاولة منها لجعل تجاربِ السياراتِ

الآلية المقدّمة من شركة Google ف صحراء نيفادا الأميركية تبدو كأنّها رحلات ظريفةٌ ف أيام العطلة. QBOTIX – 9 حيث
يقوم محرِكٌ بتمريرِ الألواح عل طولِ هذه المساراتِ، وبالتّال تغيير تموضعها خلال النّهارِ لتبق مواجهةً للشّمسِ بدلا من تزويدِ
أحادي نظام لفةالمحورِ ب استقبالٍ ثنائ ةً كنظامهذه الخدمةُ للمستهلكِ طاقةً كهربائي ذلك، وتقدِّم عل تعملبمحركاتٍ ل لوح كل

PROX – 10 .كفاءةً من الّلوحات التقليدية أكثر ل340 كيلوواط بش ما يعادل جمنه أن تنت وحدة كل المحور. تستطيع
, العل النّار. تصميم: عل خطوط إطلاقُها باليدِ إل نيم الّت رةهذه الشّركةُ بدفع الطّائراتِ المسي تعمل DYNAMICS


