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١] تأت الروبوتات بأحجام مختلفة بعضها صغير جدًا بحجم العملة المعدنية، إذّ إنّ بعضها لديه قدمين ومنها عل أربعة أو ستة،
وتأت بقدرات عملية مختلفة؛ فمنها ما هو قادر عل إجراء عمليات جراحية داخل جسم الإنسان لمساعدة الأطباء، ٢] ونتيجة هذا
التنوع البير ف أحجام وتصاميم وقدرات الروبوتات كان من الصعب الوصول إل تعريف لها، مما أدى إل التوصل إل مفهوم
عام للروبوت وهو أنّه آلة تعمل بشل مستقل من خلال استشعار محيطها وأداء عمليات حسابية لتتوصل إل إجراءات معينة
وتتخذ القرارات من خلالها وتُنفذها ف العالم الحقيق. ٢] تاريخ الروبوت ندرج فيما يل مراحل تاريخ تطور الروبوتات:[٣]
استخدمت تماثيل بشرية ف عام 3000 قبل الميلاد لتقرع أجراس الساعات المائية المصرية. قام بترونيوس آربيتر بصنع دمية
يمنها التحرك مثل البشر ف القرن الأول بعد الميلاد. اُخترع عدد كبير من الروبوتات العبقرية ف القرن الثامن عشر وقد وصلت
إل ذروتها إ أنّها لم تن عملية. اُخترع أنواع عديدة من الروبوتات الإبداعية ف القرن التاسع عشر مثل: اختراع إديسون لدمية
يمنها التحدث، واختراع النديون لروبوت يعمل بالبخار. اخترع أول الروبوتات الحديثة المخترع جورج س ديفول وهو من مدينة
لويزفيل ‐ كنتاك، وقد عدّل جوزيف منتج ديفول وحوله إل روبوت صناع، وقدرته عل التجول وملاحظة الأشياء بعينيه.
مونات الروبوت يتون جسم الإنسان من خمسة مونات رئيسية؛ والجهاز العضل لتحريك هيل الجسم، والدماغ الذي يعالج
المعلومات ويرسلها إل أجهزة الجسم، ٤] فه تتون من نفس المونات وه كما يل:[٥] المستجيبات: يتون هيله من
مستجيبات كالذراعين، جهاز المبيوتر: يعمل جهاز المبيوتر ف الروبوت عمل الدماغ، المعدّات: ه الأدوات والتركيبات
.الميانيية الت يتون منها الروبوت


