2.D'autre part et lorsque le moteur sert a convertir l'electricite en mouvement donc il est divise en deux parties (Electrique et mecanique).Comment choisir un moteur :Le choix de type du moteur depend de son utilisation, sera en continu avec peude changement de vitesse, le moteur asynchrone est tres adequat.Pour les applicationsdynamiques est precise, le moteur synchrone ici est le plus convenable.
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